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‘ ‘ ANNO DI cosTruzione: 2004

TiroLoGIA DI IMPIANTO: L'applicazione
qui proposta riguarda un intervento ef-
feffuato installando un robot antropomorfo
con il guale viene effsttuato lo scarice di pezzi
assiemarti da una macching ed il lore carico in
coppia su di una macchinag di prova. Enframbe
gueste macchine di assemblaggio e di prova
erano preesistenti e la richiesta del clienfe di
procedere alla loro riunione per rendere pid
fluido il processo produttivo & stata offrontata
rapidamente con il ricorso al robot antropo-
morfo a sei assi contfrollati,

PrODUTTIVITA ORARIA: 600

i @A Year OF MANURACTURE: 2004
% Tvee oF peant: This application involves
installing an anthropomorphic robot
fo unload the assembled pieces from a ma-
chine and load them in pairs onto a test ma-
chine. Both assembly and fest machines al-
ready existed and customers’ requests fo com-
bine them for more fluid production were
quickly met by incorporafing an anthropo-
morphic robot with six controlled axes.

HourLy PrRODUCTION RATE: 600

Bauvianr; 2004

T Ancacentyp: FUr die hier angebotene
Anwendung wurde ein  anthropo-
morpher Roboter installiert, mit dem die von
einer Maschine zusammengebauten Teile
abgeladen und paarweise auf eine Testraschi-
ne geladen werden. Beide Maschinen (Zusam-
menbau und Test) waren bereits einzeln erhdltli-
ch, wurden aber auf Anfrage eines Kunden hin
vereint, um den Produktionsprozess fllssiger zu
gestalien und somif mit einem anthropo-
morphen Roboter mit sechs gesteuerten
Achsen ausgestattel.

STUNDENLEISTUNG: 600

‘ ANNEE DE consTrucTion: 2004
" Tvee  Dp'instaLLaTioN:  L'application

proposee ici correspond @ une
intervention effectuée par I'installation d'un
robot anthropomorphe assurant le décharge-
ment de pigces assemblées par une machine
et leur chargement par paires sur Une machine
d’'essai. Ces deux machines d'assemblage et
d'sssai existaient déja ; le client a demandé de
les réunir pour rendre plus fluide le processus de
production @ une solution a été mise en place
rapidement a travers |‘ufilisation d'un robot
anthropomorphe 4 six axes controlés.

PRODUCTIVETE HORAIRE: 600






